一、什么是块设备
1.1、块设备简介
1.2、block_device、
	重点是block_device->bd_disk，为struct gendisk类型指针

	1、register_blkdev注册块设备
	向内核注册块设备


	2、unregister_blkdev注销块设备
	卸载块设备驱动，注销
二、块设备驱动框架
1.1、gendisk
	
重点是gendisk-> const struct block_device_operations *fops，块设备操作集
还有gendisk-> struct request_queue *queue;

1、alloc_disk申请磁盘



2、del_gendisk删除

	2、set_capacity设置gendisk容量

步骤：
1、申请gendisk
2、初始化
3、添加到内核，

1.2、block_device_operation结构体
	和字符设备的file_operations操作集合一样。


1.3、块设备IO请求过程
	1、request_queue，
	内核对块设备的读写操作都发送到request_queue中，

	编写驱动的时候，需要：
	①、blk_init_queue申请并初始化请求队列
	

	②、blk_cleanup_queue删除请求队列

	2、分配请求队列，并绑定制造请求函数
	对于EMMC，SD卡这样的非机械设备的块设备，可以随机访问。不需要复杂的I/O调度器。
	使用blk_alloc_queue申请请求队列，然后使用blk_queue_make_request绑定制造请求函数。


	3、request请求
	request_queue里面是大量的request，
	①、blk_fetch_request函数获取request


	4、bio结构体
	每个request里面有多个bio，bio保存最终要读写的数据，地址等信息。

	①、遍历request中的所有bio


	机械硬盘结构
https://www.cnblogs.com/itplay/p/11026084.html




